O

Node-RED

https://nodered.org/ TP

Visualisierung und
Steuerung

Einfache Erstellung von
komplexen und
realitdtsnahen

Simulationsmodellen

Workflow-basierte
Verhaltensmodellierung

Robot Operating System
* Geréatetreiber
* Middleware

* Konfiguration

GAZEBO

Simulationsumgebung
zur Erprobung von
Algorithmen

Linux Betriebssystem als
Erweiterungsplattform

http://gazebosim.org/

"o%% :::ROS

0 Open Source Robotics Foundation

Software \ /
% http://www.ros.org/
PERSONAL SMART ROBOT

u https://www.youtube.com/user/ferbhome
Features 9

O https://github.com/marvinferber

Navigation in
Innenraumen

@ic. https://marvinferber.net/

Hindernisumfahrung

Objekterkennung tber
Marker

Sprachausgabe

Automatische Suche
Ladestation

Verhaltensprogramme

Interesse
geweckt?
Lass uns Roboter
bauen!
prich mich an!



https://nodered.org/
http://www.sweethome3d.com/de/
http://gazebosim.org/
http://www.ros.org/
https://tinyurl.com/p3tc2uc
mailto:me@marvinferber.net
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